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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania ogélne dotyczgce
wykonania i odbioru robét drogowych zwigzanych z przebudowag drogi powiatowej nr 0327T w
miejscowosci Skorzeszyce od km 3+331 do km 4+314.

1.2. Zakres rob6t obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z urzadze-
niami zabezpieczajgcymi ruch pieszych w postaci balustrady U-11a o wysokosci 1,1 m, zgodnie z
zakresem okreslonym w Dokumentacji Projektowe;.

1.3. Okre $lenia podstawowe

1.3.1. Ogrodzenia ochronne sztywne - przegrody fizyczne separujgce ruch pieszy od ruchu kotowe-
go wykonane z ksztattownikéw stalowych, ram z ksztattownikbw wypetnionych szczeblinami. Ogro-
dzenia ochronne sztywne stosuje sie w celu zabezpieczenia przed upadkiem z wysokosci, jesli po-
wierzchnia po ktérej odbywa sie ruch pieszych i rowerzystéw potozona jest powyzej 0,5 m od poziomu
terenu.

1.3.2. Ksztattowniki - wyroby o statym przekroju poprzecznym w ksztatcie ztozonej figury geome-
trycznej, dostarczane w odcinkach prostych, stosowane w konstrukcjach stalowych lub w potgczeniu z
innymi materialami budowlanymi.

1.3.3. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi norma-
mi i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.3.4. Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi norma-
mi i z definicjami podanymi w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoIne” pkt 1.4.

1.4. Ogélne wymagania dotycz gce robot
Ogolne wymagania dotyczgce rob6t podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1.0go6lne wymagania dotycz ace materiatow

Ogolne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu balustrad, objetych niniejszg SST, sa:
- ksztaltowniki stalowe i elementy potgczeniowe,
- prety stalowe,
- beton i jego skiadniki,

- materiaty do malowania i renowacji powtok malarskich.
Na rysunku 1 zilustrowano schemat balustrady U-11a.
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Rys. 1. Schemat balustrady U-11a
2.3. Elementy balustrady i elementy pot gczeniowe
2.3.1. Wymiary i najwazniejsze charakterystyki stupkéw.

Stupki metalowe ogrodzeh mozna wykonywac¢ z ocynkowanych ksztattownikéw: kgtownikéw, ceowni-
kéw (w tym: czesciowo zamknietych), teownikéw, dwuteownikdéw oraz rur.

2.3.2 Wymagania dla elementoéw potaczeniowych do mocowania elementéw barier.

Wszystkie drobne metalowe elementy potgczeniowe przewidziane do mocowania miedzy sobg balu-
strad jak: $ruby, nakretki itp. powinny by¢ czyste, gladkie bez peknie¢, naderwan, rozwarstwien i wy-
puktych karbow. Wtasnosci mechaniczne elementdéw potgczeniowych powinny odpowiada¢ wymaga-
niom PN-EN ISO 4042, PN-EN ISO 898-1 lub innej normy uzgodnionej. Sruby, wkrety, nakretki itp.
powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach suchych z dala od materiatéw dziatajagcych korodu-
jaco i w warunkach zabezpieczajgcych przed uszkodzeniem.

2.3.3 Wymagania dla ksztattownikow

Ksztattowniki powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 10163-3. Powierzchnia ksztattownika powin-
na by¢ charakterystyczna dla procesu walcowania i wolna od wad, jak widoczne tuski, pekniecia, za-
walcowania i haderwania. Dopuszczalne sg usuniete wady przez szlifowanie lub diutowanie z tym, ze
obrobiona powierzchnia powinna mie¢ tagodne wyciecia i zaokrgglone brzegi, a grubo$¢ ksztattownika
nie moze zmniejszy¢ sie poza dopuszczalng dolng odchytke wymiarowg dla ksztattownika. Ksztattow-
niki powinny by¢ obciete prostopadle do osi wzdtuznej ksztattownika. Powierzchnia koncow ksztattow-
nika nie powinna wykazywaé rzadzizn, rozwarstwien, peknig¢ i sladéw jamy skurczowej widocznych
nie uzbrojonym okiem.

Ksztatltowniki powinny by¢ ze stali St3W lub St4W oraz mie¢ wlasnosci mechaniczne wediug PN-EN
10025-1 oraz PN-EN 10025-2 lub innej uzgodnionej stali i normy pomiedzy zgtaszajgcym zaméwienie
i wytworca.

Ksztattowniki mogg by¢ dostarczone luzem lub w wigzkach z tym, ze ksztattowniki o masie do 25 kg/m
dostarcza sie tylko w wigzkach.

3. SPRZET
3.1 Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogolne".

3.2 Sprzet do montazu wygrodzen chodnikowych
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Wykonawca przystepujgcy do wykonania urzgdzen zabezpieczajgcych ruch pieszych powinien wyka-
zac¢ sie mozliwos$cig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- $rodkéw transportu materiatéw,

- ewentualnych wiertnic do wykonania dotéw pod stupki w gruncie zwieztym,

- ewentualnych miotéw (bab), wibromtotow do whijania lub wibrowania stupkéw w grunt,

- przewoznych zbiornikéw do wody,

- betoniarek przewoznych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na mokro”,

- sprzetu spawalniczego itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 4.
4.2. Przewdz elementdéw urzadzen zabezpieczajgcych ruch pieszych

Elementy barier mogg byé przewozone dowolnymi srodkami transportu. Elementy powinny by¢ za-
bezpieczone przed przemieszczaniem sie w czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogdlne warunki wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt. 5.
5.2. Zasady wykonywania urzgdzen zabezpieczajgcych ruch pieszych.
W zaleznosci od wielkosci robot Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera zakres wykonywa-
nych robot bezposrednio na placu budowy oraz robét przygotowawczych na zapleczu. Przed wykona-
niem robot nalezy wytyczy¢ lokalizacje balustrad zabezpieczajgcych ruch pieszych na podstawie Do-
kumentacji Projektowe;j.
Do podstawowych czynnosci objetych niniejszg SST przy wykonywaniu ww. rob6t naleza;:

- wykonanie dotéw pod stupki,

- wykonanie fundamentéw pod stupki,

- ustawienie stupkow,
- zamontowanie elementéw balustrad.

5.3 Wykonywanie dotéw pod stupki

Doty pod stupki powinny mie¢ wymiary 40x40 cm i glebokosci od 0,8 m do 1,2 m.

5.4 Ustawianie stupkéw wraz z wykonaniem fundamentéw betonowych pod stupki

Stupek nalezy wstawi¢ w gotowy wykop i napetni¢ otwor mieszankg betonowg klasy C16/20. Do czasu
stwardnienia betonu stupek nalezy podeprze¢. Rozwigzaniem alternatywnym jest montaz kotew w
fundamencie i mocowanie stupkéw za pomoca $rub zgodnie z wytycznymi producenta.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2 Badania przed przystgpieniem do rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosé zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, ich

zgodnos$¢ z Dokumentacjg Projektowa i wymaganiami postawionymi w SST jest zobowigzany do wy-
konywania na wtasny koszt badan i kontroli robét.
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6.3 Kontrola w czasie robot

W czasie wykonywania urzgdzen zabezpieczajgcych ruch pieszych nalezy zbadaé:
- zgodnos$¢ wykonania urzgdzen z Dokumentacjg Projektowg (lokalizacja, wymiary),
- zachowania dopuszczalnych odchytek wymiaréw,
- prawidtowos¢ wykonania dotéw pod stupki,
- prawidtowos¢ wykonania fundamentéw pod stupki,
- poprawnos$¢ wykonania stupkéw i montazu bariery wygradzajgce;j.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg bariery wygradzajgcej dla pieszych jest 1 m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Zasady postepowania w przypadku wystgpienia wad i usterek

W przypadku wystgpienia wad i usterek Wykonawca zobowigzany jest do ich usuniecia na wlasny
koszt. Odbidr jest mozliwy po spetnieniu wymagan okreslonych w punkcie 6. SST.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt.
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonania bariery wygradzajgcej dla pieszych obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- zakup, dostarczenie na miejsce wbudowania elementéw konstrukcji poreczy, oraz materiatdw
pomocniczych,

- zakup, dostarczenie na plac budowy sktadnikow oraz przygotowanie masy betonowej,

- koszt zapewnienia niezbednych czynnikéw produkcji,

- zainstalowanie poreczy w spos6b zapewniajgcy stabilnos¢,

- doprowadzenie terenu wokét wykonanych urzadzen do stanu przewidzianego w Dokumenta-
cji Projektowej,

- przeprowadzenie badan i pomiaréw kontrolnych,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami prawa.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 10056-1
2. PN-EN 10056-2
3. PN-EN 10279

4, PN-EN 10055

5. PN-EN ISO 4042
6. PN-EN ISO 898-1
7. PN-EN 10163-3
8. PN-EN 10025-1
9. PN-EN 10025-2
10. PN-EN 206-1

11. PN-EN 197-1

12. BN-88/B-6731-08
13. PN-EN 12620
14. PN-EN 1008

15. PN-EN 934-2

16. PN-EN 1992-1-2

Katowniki réwnoramienne i nieréwnoramienne ze stali konstrukcyj-
nej-Wymiary.

Katowniki réwnoramienne i nieréwnoramienne ze stali konstrukcyj-
nej- Tolerancje ksztattu i wymiarow.

Ceowniki stalowe walcowane na gorgco - Tolerancje ksztattu, wy-
miar6w i masy.

Stal - Teowniki rownoramienne z zaokrgglong stopkg i ramieniem,
walcowane na gorgco - Wymiary oraz tolerancje ksztaltu i wymia-
row.

Czesci ztgczne - Powtoki elektrolityczne.

Wiasnosci mechaniczne czesci zigcznych wykonanych ze stali
weglowej oraz stopowej - Cze$é 1: Sruby i $ruby dwustronne o
okreslonych klasach wtasnosci - Gwint zwykty i drobnozwojny.
Wymagania dotyczgce stanu powierzchni przy dostawie stalowych
blach grubych, blach uniwersalnych i ksztattownikéw walcowanych
na gorgco - Czes¢ 3: Ksztattowniki.

Wyroby walcowane na gorgco ze stali konstrukcyjnych - Czes$c¢ 1:
Ogolne warunki techniczne dostawy

Wyroby walcowane na gorgco ze stali konstrukcyjnych - Czes$¢ 2:
Warunki techniczne dostawy stali konstrukcyjnych niestopowych.
Beton - Czes¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos$c.
Cement - Czes¢ 1. Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczg-
ce cementéw powszechnego uzytku

Cement. Transport i przechowywanie.

Kruszywa do betonu.

Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania prébek, bada-
nie i ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody
odzyskanej z proceséw produkcji betonu.

Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu - Czes$¢ 2: Domieszki do
betonu - Definicje, wymagania, zgodnos¢, oznakowanie i etykieto-
wanie.

Eurokod 2: Projektowanie konstrukcji z betonu - Czeé¢ 1-1: Reguty
ogolne i reguty dla budynkow.
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